
รายละเอียดประกอบการจัดซื้อครุภัณฑ์ 
 

1. ครภุัณฑ์ รายการ ชดุครภุณัฑห์ุน่จำลองเสมอืนจริงผูใ้หญ ่(High-Fidelity Adult Nursing Simulation Manikin) 
ตำบลนอกเมอืง อำเภอเมอืงสรุนิทร ์จงัหวดัสรุนิทร์ จำนวน 1 ชดุ  
2. จำนวนทีต่อ้งการ  1  ชดุ  
3. รายละเอยีดครภุณัฑป์ระกอบดว้ย 
       ชุดครุภัณฑ์หุ่นจำลองเสมือนจริงผู้ใหญ่ (High-Fidelity Adult Nursing Simulation Manikin)   ตำบลนอกเมือง 
อำเภอเมืองสุรินทร์ จังหวัดสุรินทร์ จำนวน 1 ตัว งบประมาณทั้งสิ้น 2,000,000.00 บาท (สองล้านบาทถ้วน) 

3.1 ลักษณะทั่วไป 
3.1.1 เป็นหุ่นจำลองเสมือนจริงสำหรับผู้ใหญ่ (High-Fidelity Adult Nursing Simulator) สำหรับใช้ฝึก

ทักษะการพยาบาล ตั้งแต่การประเมินภาวะสุขภาพ การตรวจร่างกาย การทำหัตถการ การดูแลผู้ป่วยภาวะฉุกเฉินและ
ภาวะวิกฤติ ตลอดจนการฝึกการตัดสินใจและการสื่อสารทางคลินิก 

3.1.2 มีรูปร่างและสัดส่วนโดยรวมสอดคล้องกับกายวิภาคของมนุษย์วัยผู้ใหญ่ และมีขนาดเหมาะสม
สำหรับการฝึกปฏิบัติการพยาบาล 

3.1.3 สามารถจำลองและแสดงการตอบสนองทางสรีรวิทยาที่เกี่ยวข้องกับการฝึกปฏิบัติการพยาบาลได้ 
เช่น อัตราการเต้นของหัวใจ ชีพจร การหายใจ และสัญญาณหรือการตอบสนองทางคลินิกอื่นตามสถานการณ์จำลองที่
กำหนด 

3.1.4 สามารถใช้สำหรับการจัดการเรียนรู ้ด ้วยสถานการณ์จำลองทางการพยาบาล ทั ้งการฝึกเป็น
รายบุคคลและการฝึกเป็นกลุ่ม และสามารถนำไปใช้ในการประเมินทักษะทางคลินิกได้ 

3.1.5 มีระบบควบคุมสำหรับผู้สอน (Instructor Control System) ที่สามารถกำหนดหรือปรับเปลี่ยน
สถานการณ์จำลองและพารามิเตอร์ทางสรีรวิทยาที่เกี่ยวข้องกับการฝึกได้ โดยสามารถควบคุมผ่านอุปกรณ์คอมพิวเตอร์ 
แท็บเล็ต หรืออุปกรณ์ควบคุมท่ีมีสมรรถนะเทียบเท่า 

3.1.6 สามารถรองรับการฝึกการใช้เครื่องกระตุกหัวใจ (Defibrillation) ภายใต้เงื ่อนไขและวิธีการที่
เหมาะสมสำหรับการฝึกอบรม โดยไม่ก่อให้เกิดความเสียหายต่อหุ่นจำลอง 

3.1.7 รองรับการฝึกการช่วยฟื้นคืนชีพ (Cardiopulmonary Resuscitation: CPR) และสามารถตรวจจับ
หรือแสดงผลการปฏิบัติที่เก่ียวข้องกับการทำ CPR ได้ตามความสามารถของระบบ 

3.1.8 จำลองหรือแสดงคลื่นไฟฟ้าหัวใจ (Electrocardiogram: ECG) ได้ และสามารถใช้ร่วมกับอุปกรณ์
หรือระบบท่ีเกี่ยวข้องกับการฝึกคลื่นไฟฟ้าหัวใจตามรูปแบบการใช้งานของหุ่นจำลอง 
 3.1.9 สามารถรองรับการฝึกการจัดการทางเดินหายใจและการใส่ท่อช่วยหายใจทางปาก (Endotracheal 
Intubation) ได้ 
 3.2  ลักษณะทางเทคนิค 

3.2.1 ระบบหายใจ (Respiratory System) 
3.2.1.1 สามารถฝึกการจัดการทางเดินหายใจและการช่วยหายใจ (Airway Management and 

Ventilation) โดยรองรับการช่วยหายใจผ่านทางปากด้วยหน้ากากช่วยหายใจ (Rescue Mask) อุปกรณ์ช่วยหายใจแบบ
มือบีบ (Bag-Valve-Mask) ท่อช่วยหายใจทางปาก (Endotracheal Tube) และอุปกรณ์ช่วยหายใจชนิด Laryngeal 
Mask Airway (LMA) หรืออุปกรณ์ท่ีมีสมรรถนะเทียบเท่า 

3.2.1.2 สามารถจำลองการเปิดทางเดินหายใจที่สัมพันธ์กับการจัดท่าศีรษะและทางเดินหายใจ และ
สามารถแสดงการเคลื่อนไหวของทรวงอกเมื่อได้รับการช่วยหายใจได้อย่างเหมาะสม 

3.2.1.3 สามารถจำลองภาวะการช่วยหายใจที่ไม่เหมาะสม เช่น การช่วยหายใจเข้ากระเพาะอาหาร 
และสามารถแสดงผลหรือสัญญาณท่ีเกี่ยวข้องเพ่ือใช้ในการประเมินผลการฝึกได้ 

3.2.2 ระบบหัวใจและการไหลเวียนโลหิต (Cardiovascular System) 
3.2.2.1 สามารถคลำชีพจรบริเวณหลอดเลือดแดงคาโรติด (Carotid Pulse) ได้ทั้งด้านซ้ายและ

ด้านขวาของลำคอ 



3.2.2.2 สามารถจำลองและควบคุมการเกิดชีพจรบริเวณหลอดเลือดแดงคาโรติดให้สอดคล้องกับ
สถานการณ์จำลองหรือสภาวะทางสรีรวิทยาที่กำหนดผ่านระบบควบคุมของผู้สอนได้ 

3.2.2.3 สามารถตรวจฟังเสียงหัวใจด้วยหูฟังแพทย์ (Stethoscope) และสามารถจำลองเสียงหัวใจ
ที่แตกต่างกันตามสถานการณ์จำลองได้ 

3.2.3 ระบบการพูดและการสื่อสาร (Communication System) 
3.2.3.1 มีระบบเสียงสำหรับจำลองการพูดหรือการสนทนาของผู้ป่วยผ่านลำโพงที ่ติดตั ้งหรือ

เชื่อมต่อกับระบบของหุ่นจำลอง 
3.2.3.2 ผู้ควบคุมสามารถสื่อสารผ่านไมโครโฟนเพื่อส่งเสียงออกทางระบบเสียงของหุ่นจำลอง เพ่ือ

ใช้ในการจำลองสถานการณ์การสื่อสารระหว่างผู้ป่วยกับผู้เรียน 
3.2.4 ระบบคลื่นไฟฟ้าหัวใจและการกระตุกหัวใจ (ECG and Defibrillation System) 

      3.2.4.1 สามารถจำลองคลื ่นไฟฟ้าหัวใจ (Electrocardiogram: ECG) และสามารถแสดงผล
คลื่นไฟฟ้าหัวใจผ่านระบบควบคุมหรืออุปกรณ์แสดงผลที่เกี่ยวข้องกับการฝึก 
                         3.2.4.2 มีตำแหน่งหรือจุดเชื ่อมต่อสำหรับการฝึกติดแผ่นอิเล็กโทรดและการกระตุกหัวใจ 
(Defibrillation) บริเวณหน้าอกของหุ่นจำลอง โดยมีตำแหน่งเหมาะสมสำหรับการฝึกตามหลักการช่วยฟ้ืนคืนชีพและการ
ช่วยชีวิตขั้นสูง 
                         3.2.4.3 สามารถรองรับการฝึกใช้เครื่องกระตุกหัวใจหรือเครื่อง AED ตามรูปแบบการฝึกทางการ
พยาบาล โดยมีระบบหรือโครงสร้างรองรับการฝึก Defibrillation ตามท่ีผู้ผลิตกำหนด และสามารถใช้งานร่วมกับอุปกรณ์
สำหรับการฝึกที่เหมาะสมได้โดยไม่ทำให้หุ่นจำลองหรือระบบควบคุมเกิดความเสียหาย 
                         3.2.4.4 สามารถรองรับการเชื่อมต่อสายหรืออุปกรณ์สำหรับการฝึกตรวจคลื่นไฟฟ้าหัวใจ ( ECG 
Leads) และสามารถแสดงผลคลื่นไฟฟ้าหัวใจผ่านอุปกรณ์แสดงผลที่เกี่ยวข้องกับการฝึกได้ 
                         3.2.4.5 สามารถจำลองรูปแบบจังหวะหรือคลื่นไฟฟ้าหัวใจ (ECG Rhythms/Waveforms) ที่
เหมาะสมสำหรับการเรียนการสอนและการฝึกประเมินภาวะฉุกเฉินทางการพยาบาลได้หลายรูปแบบ และสามารถเลือกใช้
ให้เหมาะสมกับสถานการณ์จำลอง 

        3.2.5 ระบบฝึกการช่วยฟื้นคืนชีพ (CPR Training System) สามารถรองรับการฝึกการช่วยฟื้นคืน
ชีพ (Cardiopulmonary Resuscitation: CPR) และสามารถตรวจวัดและแสดงผลการปฏิบัติของผู้ฝึกผ่านระบบติดตาม
ผล (Monitoring System) อย่างน้อยในด้านต่อไปนี้ 

        3.2.5.1 แสดงค่าปริมาตรหรือปริมาณการช่วยหายใจ (Ventilation Volume)  
        3.2.5.2 แสดงค่าความลึกของการกดหน้าอก (Compression Depth) 
        3.2.5.3 แสดงตำแหน่งการวางมือหรือการกดหน้าอกว่าถูกต้องหรือไม่ถูกต้อง (Correct Hand 

Position)              
        3.2.5.4 สามารถตรวจจับและแสดงการพองตัวของกระเพาะอาหารจากการช่วยหายใจที ่ไม่

เหมาะสม (Stomach Inflation) 
3.2.6 ระบบผิวหนังและการฝึกหัตถการ (Skin and Procedural Skills) 
        3.2.6.1 มีบริเวณสำหรับฝึกทักษะการฉีดยาใต้ผิวหนัง (Subcutaneous Injection) และการเจาะ

หรือแทงเข็มเพ่ือฝึกการเข้าถึงหลอดเลือดดำ (Venipuncture) 
        3.2.6.2 วัสดุบริเวณที่ใช้ฝึกหัตถการมีคุณสมบัติด้านความยืดหยุ่นและแรงต้านที่เหมาะสมสำหรับ

การฝึกแทงเข็มและทำหัตถการตามวัตถุประสงค์ของการฝึก 
        3.2.6.3 สามารถเปลี ่ยนหรือทดแทนชิ ้นส่วนบริเวณที ่ใช้ฝ ึกหัตถการเมื ่อเกิดการชำรุดหรือ

เสื่อมสภาพจากการใช้งานได้ 
3.2.7 ระบบควบคุมและติดตามผล (Control and Monitoring System) 

3.2.7.1 มีระบบควบคุมสำหรับผู้สอน (Instructor Control System) สามารถกำหนด ปรับเปลี่ยน 
หรือควบคุมพารามิเตอร์และสถานการณ์จำลองที่เกี่ยวข้องกับการฝึกได้ โดยรองรับการใช้งานผ่านคอมพิวเตอร์ แท็บเล็ต 
หรืออุปกรณ์ควบคุมท่ีผู้ผลิตจัดให้หรือมีสมรรถนะเทียบเท่า 



3.2.7.2 สามารถแสดงข้อมูลการติดตามสัญญาณชีพและผลการฝึกผ่านระบบ Monitoring สำหรับ
ผู้สอน และสามารถแสดงข้อมูลที่จำเป็นสำหรับผู้เรียนตามรูปแบบการฝึก 

3.2.7.3 สามารถจำลองและแสดงข้อมูลทางสรีรวิทยาที่เกี่ยวข้องกับการฝึก เช่น ชีพจร ความดัน
โลหิต อัตราการหายใจ และคลื่นไฟฟ้าหัวใจ ผ่านระบบแสดงผลที่เก่ียวข้อง 

3.2.7.4 สามารถกำหนดและเรียกใช้สถานการณ์จำลอง (Scenario) ที่เกี่ยวข้องกับการเรียนการ
สอนทางการพยาบาลได้ เช่น ภาวะหัวใจหยุดเต้น ภาวะช็อก และภาวะหายใจล้มเหลว รวมถึงสถานการณ์จำลองอื่นที่
ระบบรองรับ 
                        3.2.7.5 สามารถจัดเก็บและติดตามข้อมูลผลการฝึกของผู้เรียน และสามารถนำข้อมูลไปจัดทำหรือ
พิมพ์รายงานผลการฝึกได้ โดยระบบสามารถเชื่อมต่อหรือสื่อสารกับอุปกรณ์ที่เกี่ยวข้องได้ ทั้งแบบมีสายหรือไร้สายตาม
รูปแบบที่ผู้ผลิตกำหนด 

3.2.8 ระบบแหล่งจ่ายพลังงาน (Power Supply System) 
3.2.8.1 ใช้กับระบบไฟฟ้ากระแสสลับแรงดัน 220 โวลต์ หรือระบบไฟฟ้าที่เหมาะสมกับการใช้งาน

ในประเทศไทย และมีระบบแบตเตอรี่สำหรับสำรองการใช้งานของหุ่นจำลอง 
3.2.8.2 สามารถใช้งานต่อเนื่องได้เหมาะสมกับการฝึกปฏิบัติ และสามารถใช้งานโดยใช้พลังงานจาก

แบตเตอรี่ แหล่งจ่ายไฟภายนอก หรือระบบชาร์จไฟตามรูปแบบที่ผู ้ผลิตกำหนด โดยไม่กระทบต่อการทำงานตาม
คุณลักษณะที่กำหนด 
 3.3 ลักษณะด้านวัสดุและโครงสร้าง 
 3.3.1 โครงสร้างของหุ่นจำลองผลิตจากวัสดุที่มีความแข็งแรง ทนทาน และเหมาะสมสำหรับการใช้งานด้าน
การเรียนการสอนและการฝึกปฏิบัติการพยาบาล โดยวัสดุบริเวณผิวสัมผัสและส่วนที่ใช้ในการฝึกหัตถการต้องมีคุณสมบัติ
เหมาะสมกับลักษณะการใช้งาน และสามารถทำความสะอาดได้ 
 3.3.2 วัสดุบริเวณผิวภายนอกมีความยืดหยุ่นและสัมผัสเหมาะสมสำหรับการฝึกปฏิบัติทางการพยาบาล ไม่
ลอกหรือเสื่อมสภาพง่ายจากการใช้งานตามปกติ สามารถทำความสะอาดและดูแลรักษาได้ตามคำแนะนำของผู้ผลิต 
                3.3.3 มีโครงสร้างข้อต่อที่สามารถเคลื่อนไหวและจัดท่าหุ่นจำลองได้อย่างเหมาะสมกับการฝึกปฏิบัติการ
พยาบาล เช่น ท่านอนหงาย ท่านั่ง และท่าอ่ืนที่จำเป็นต่อการฝึก โดยสามารถจัดท่าหุ่นได้อย่างมั่นคงและปลอดภัยต่อการ
ใช้งาน 
 3.3.4 มีชุดเสื้อผ้าสำหรับผู้ป่วยจำลองและผ้าปูเตียงหรืออุปกรณ์ประกอบสำหรับใช้ในการจัดสถานการณ์
จำลองทางการพยาบาล โดยมีจำนวนและขนาดเหมาะสมกับหุ่นจำลอง 
 3.4 ซอฟต์แวร์และระบบสนับสนุน 
                3.4.1 มีซอฟต์แวร์หรือระบบควบคุมสำหรับผู้สอน (Instructor Control Software/System) ที่สามารถใช้
งานร่วมกับหุ่นจำลองและอุปกรณ์ควบคุมที่ผู้ผลิตจัดให้ โดยรองรับการใช้งานผ่านคอมพิวเตอร์ แท็บเล็ต หรืออุปกรณ์
ควบคุมอ่ืนที่มีสมรรถนะเหมาะสมกับระบบ 
                3.4.2 สามารถสร้าง กำหนด แก้ไข และเรียกใช้สถานการณ์จำลอง (Scenario-based Simulation) 
สำหรับการเรียนการสอนทางการพยาบาลได้ โดยสามารถกำหนดหรือปรับเปลี่ยนข้อมูลและสภาวะจำลองที่เกี่ยวข้องกับ
สถานการณ์ได้ตามความสามารถของระบบ 
 3.4.3 มีระบบบันทึกข้อมูลการฝึกหรือประวัติการใช้งาน (Training Log/Session Record) เพ่ือใช้ติดตาม
และประเมินผลการฝึกของผู้เรียน โดยสามารถเรียกดูหรือส่งออกข้อมูลในรูปแบบที่เหมาะสมกับการใช้งาน 
                3.4.4 สามารถเชื่อมต่อระหว่างหุ่นจำลอง ระบบควบคุม และอุปกรณ์ที่เกี่ยวข้องเพื่อรับส่งข้อมูลในการฝึก
ได้ โดยรองรับการเชื่อมต่อแบบมีสายหรือไร้สายตามระบบที่ผู้ผลิตจัดให้ และไม่กระทบต่อการทำงานตามคุณลักษณะที่
กำหนด 
 3.4.5 มีคู่มือการติดตั้ง การใช้งาน การบำรุงรักษา และการแก้ไขปัญหาเบื้องต้นของระบบ พร้อมสื่อหรือ
เอกสารประกอบการเรียนการสอนที่เกี่ยวข้อง โดยจัดทำเป็นภาษาไทยหรือภาษาอังกฤษ และต้องสามารถนำไปใช้ในการ
ฝึกอบรมผู้ใช้งานได้ 



                3.4.6 มีซอฟต์แวร์ สิทธิ์การใช้งาน และส่วนประกอบที่จำเป็นต่อการใช้งานหุ่นจำลองตามคุณลักษณะที่
กำหนด ส่งมอบพร้อมครุภัณฑ์ โดยราคาที่เสนอจะต้องรวมค่าใช้จ่ายสำหรับสิทธิ์การใช้งานซอฟต์แวร์ ( License) และ
ส่วนประกอบที่จำเป็นต่อการใช้งานตามคุณลักษณะที่กำหนดตลอดระยะเวลารับประกัน โดยมหาวิทยาลัยไม่ต้องเสีย
ค่าใช้จ่ายเพิ่มเติมเพ่ือให้สามารถใช้งานคุณลักษณะตามที่กำหนดได้ในระยะเวลารับประกัน 
 3.5 มาตรฐานและความปลอดภัย 
 3.5.1 หุ่นจำลอง ระบบควบคุม และอุปกรณ์ประกอบต้องมีคุณภาพและความปลอดภัยเหมาะสมสำหรับ
การใช้งานด้านการเรียนการสอนและการฝึกปฏิบัติทางการพยาบาล และต้องเป็นไปตามมาตรฐานหรือข้อกำหนดด้าน
ความปลอดภัยที่เกี่ยวข้องกับผลิตภัณฑ์นั้น ๆ ทั้งนี้ ผู้เสนอราคาต้องแสดงเอกสารหรือหลักฐานที่เกี่ยวข้องกับมาตรฐาน
หรือความปลอดภัยของผลิตภัณฑ์ที่เสนอ เพ่ือประกอบการตรวจสอบ ตามท่ีมีสำหรับผลิตภัณฑ์นั้น 
 3.5.2 มีการรับประกันคุณภาพของหุ่นจำลอง ระบบควบคุม ซอฟต์แวร์ และอุปกรณ์ประกอบที่จำเป็นต่อ
การใช้งานตามคุณลักษณะที่กำหนด ไม่น้อยกว่า 1 ปี นับถัดจากวันที่มหาวิทยาลัยตรวจรับพัสดุครบถ้วน 
 3.5.3 ในระยะเวลารับประกัน หากหุ่นจำลอง ระบบควบคุม ซอฟต์แวร์ หรืออุปกรณ์ที่อยู่ในขอบเขตการ
รับประกันเกิดความชำรุดบกพร่องจากการใช้งานตามปกติ ผู้ขายต้องดำเนินการตรวจสอบ ซ่อมแซม หรือเปลี่ยนชิ้นส่วนที่
ชำรุดให้อยู่ในสภาพพร้อมใช้งาน โดยไม่คิดค่าใช้จ่ายจากมหาวิทยาลัย ทั้งนี้ เป็นไปตามเง่ือนไขการรับประกันที่กำหนดใน
สัญญา 
                3.5.4 ผู้ขายต้องมีช่องทางสำหรับติดต่อขอรับบริการหลังการขายและให้คำแนะนำในการใช้งานหรือแก้ไข
ปัญหาเบื้องต้นตลอดระยะเวลารับประกัน 
 3.6 อุปกรณ์ประกอบ 
                3.6.1 มีอุปกรณ์ควบคุมสำหรับผู้สอน เช่น คอมพิวเตอร์ แท็บเล็ต หรืออุปกรณ์ควบคุมอื่นที่เหมาะสมกับ
ระบบ พร้อมซอฟต์แวร์ที่จำเป็นสำหรับการควบคุมหุ่นจำลอง การสร้างสถานการณ์จำลอง และการติดตามผลการฝึกตาม
คุณลักษณะที่กำหนด 
 3.6.2 มีอุปกรณ์และเครื่องมือทางการพยาบาลที่จำเป็นสำหรับใช้ร่วมกับหุ่นจำลอง เพื่อสนับสนุนการฝึก
ทักษะทางการพยาบาลตามคุณลักษณะที่กำหนด โดยต้องส่งมอบพร้อมหุ่นจำลอง จำนวน 1 ชุด และสามารถใช้งาน
ร่วมกับหุ่นจำลองและระบบที่ส่งมอบได้ครบถ้วน อย่างน้อยประกอบด้วยรายการที่จำเป็ นต่อการใช้งานตามระบบของ
หุ่นจำลอง ดังต่อไปนี้ 
 3.6.2.1 ชุดอุปกรณ์สำหรับฝึกการจัดการทางเดินหายใจและการช่วยหายใจ ได้แก่ หน้ากากช่วย
หายใจ (Rescue Mask) อุปกรณ์ช่วยหายใจแบบมือบีบ (Bag-Valve-Mask) ท่อช่วยหายใจทางปาก (Endotracheal 
Tube) และ Laryngeal Mask Airway (LMA) หรืออุปกรณ์ที่มีสมรรถนะเทียบเท่า พร้อมอุปกรณ์ประกอบที่จำเป็นต่อ
การใช้งาน  
 3.6.2.2 ชุดอุปกรณ์สำหรับฝึกการติดแผ่นอิเล็กโทรดและการตรวจคลื่นไฟฟ้าหัวใจ (ECG) พร้อม
สายหรืออุปกรณ์เชื่อมต่อที่จำเป็น  
      3.6.2.3 อุปกรณ์หรือจุดเชื่อมต่อสำหรับฝึกการกระตุกหัวใจ (Defibrillation) หรือการใช้เครื่อง 
AED สำหรับการฝึก ซึ่งสามารถใช้งานร่วมกับหุ่นจำลองตามระบบที่ผู้ผลิตกำหนด 
      3.6.2.4 อุปกรณ์สำหรับฝึกการช่วยฟื้นคืนชีพ (CPR) และการช่วยชีวิตขั้นพ้ืนฐานและข้ันสูงที่จำเป็น
ต่อการฝึก  
      3.6.2.5 ชุดอุปกรณ์สำหรับฝึกการเจาะหรือแทงเข็มเพ่ือเข้าถึงหลอดเลือดดำ (Venipuncture) และ
การฉีดยาใต้ผิวหนัง (Subcutaneous Injection) พร้อมอุปกรณ์ประกอบที่จำเป็นสำหรับการฝึกตามระบบของหุ่นจำลอง  
      3.6.2.6 อุปกรณ์สำหรับตรวจและประเมินสัญญาณชีพ เช่น เครื่องวัดความดันโลหิต เครื่องวัด
ออกซิเจนปลายนิ้ว หรืออุปกรณ์ท่ีมีสมรรถนะเทียบเท่า สำหรับใช้ประกอบการจัดสถานการณ์จำลอง  
 3.6.2.7 หูฟังแพทย์ (Stethoscope) สำหรับใช้ตรวจฟังเสียงหัวใจและเสียงปอดของหุ่นจำลอง  
 3.6.2.8 อุปกรณ์และเครื่องมือทางการพยาบาลอื่นที่จำเป็นต่อการใช้งานตามคุณลักษณะที่กำหนด
ของหุ่นจำลอง เพ่ือให้สามารถใช้งานหุ่นจำลองได้อย่างครบถ้วนตามวัตถุประสงค์ของการจัดซื้อ  



 ทั้งนี้ อุปกรณ์และเครื่องมือทางการพยาบาลตามข้อ 4.6.2 ต้องเป็นของใหม่ ไม่เคยผ่านการใช้งานมาก่อน มี
จำนวนเหมาะสมและเพียงพอสำหรับการใช้งานร่วมกับหุ่นจำลอง จำนวน 1 ชุด และต้องสามารถใช้งานร่วมกับหุ่นจำลอง 
ระบบควบคุม และอุปกรณ์ที ่ส่งมอบได้อย่างครบถ้วน โดยราคาที ่เสนอให้รวมค่าอุปกรณ์ อุปกรณ์ประกอบ และ
ส่วนประกอบที่จำเป็นต่อการใช้งานตามท่ีกำหนดทั้งหมดแล้ว 
 3.6.3 มีชุดเสื้อผ้าสำหรับผู้ป่วย ผ้าปูเตียง และอุปกรณ์ประกอบที่จำเป็นสำหรับการจัดสถานการณ์จำลอง
ทางการพยาบาล โดยมีขนาดและจำนวนเหมาะสมกับหุ่นจำลอง 
4.6.4 มีคู่มือการติดตั้ง การใช้งาน การบำรุงรักษา และการแก้ไขปัญหาเบื้องต้นของหุ่นจำลองและระบบที่เกี่ยวข้อง 
รวมทั้งเอกสารหรือสื่อประกอบการฝึกอบรม โดยจัดทำเป็นภาษาไทยหรือภาษาอังกฤษ 
 3.6.5 ผู้ขายต้องดำเนินการติดตั้ง ทดสอบระบบ และอบรมการใช้งานให้แก่บุคลากรของมหาวิทยาลัย โดย
ผู้ฝึกอบรมต้องมีความรู้และความสามารถเกี่ยวกับการใช้งานหุ่นจำลองและระบบที่ส่งมอบ และไม่คิดค่าใช้จ่ายเพิ่มเติม
จากมหาวิทยาลัย 
                3.6.6 อุปกรณ์ ซอฟต์แวร์ และส่วนประกอบที่จำเป็นต่อการใช้งานหุ่นจำลองตามคุณลักษณะที่กำหนด ต้อง
ส่งมอบพร้อมครุภัณฑ์ครบถ้วน และสามารถใช้งานร่วมกันได้ตามวัตถุประสงค์ของโครงการ 
 3.7 การใช้งาน 
 ใช้สำหรับการจัดการเรียนการสอนและการฝึกทักษะทางการพยาบาล โดยเฉพาะการพยาบาลผู ้ใหญ่ การ
พยาบาลพื้นฐาน การประเมินภาวะสุขภาพ การจัดการภาวะฉุกเฉินและภาวะวิกฤติ การช่วยฟื้นคืนชีพ การฝึกหัตถการ 
และการฝึกการสื่อสารทางคลินิกผ่านสถานการณ์จำลอง เพื่อเตรียมความพร้อมของนักศึกษาก่อนเข้าสู่การฝึกปฏิบัติใน
สถานพยาบาลจริง 
หมายเหตุ 

  **ครุภัณฑ์ ชดุครภุณัฑ์หุน่จำลองเสมอืนจรงิผูใ้หญ ่(High-Fidelity Adult Nursing Simulation Manikin)     
ตำบลนอกเมอืง อำเภอเมอืงสรุนิทร ์จงัหวดัสรุนิทร์ จะต้องนำส่ง ณ สถานที่จริงตามที่ คณะพยาบาลศาสตร์และวิทยาการ
สุขภาพ เป็นผู้กำหนด  
 ** ราคาดังกล่าวเป็นราคารวมค่าใช้จ่ายในการดำเนินการและการติดตั้งครุภัณฑ์แล้ว 
 

4. ผู้กำหนดรายละเอียดประกอบการจัดซื้อครุภัณฑ์ 
 1. อาจารย์ ดร.ชุติกร  ปรุงเกียรติ    โทรศัพท ์085-7663775 




